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(57)摘要

本实用新型公开了宠物狗玩具，其包括外

壳、及移动装置，所述移动装置包括上固定板、万

向轮机构、及后轮机构，所述万向轮机构位于所

述后轮机构的前方并连接至所述上固定板，所述

后轮机构包括对称设置的两个后轮组件，所述后

轮组件包括固定在所述上固定板宽度方向一侧

的第一固定板、固定在所述上固定板下方的第二

固定板、设置在所述第一固定板与所述第二固定

板之间的电机、及与所述电机传动连接的后轮，

所述电机一端经固定轴固定在所述第二固定板

上，所述电机另一端传动轴伸出所述第一固定板

外侧并与所述后轮传动连接，所述上固定板上设

有与所述电机连接的电源。本实用新型宠物狗玩

具可360度自由移动，供宠物狗长时间玩耍。
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1.宠物狗玩具，其特征在于：包括外壳(1)、及移动装置，所述移动装置包括上固定板

(4)、万向轮机构(2)、及后轮机构(3)，所述万向轮机构(2)位于所述后轮机构(3)的前方并

连接至所述上固定板(4)，所述后轮机构(3)包括对称设置的两个后轮组件，所述后轮组件

包括固定在所述上固定板(4)宽度方向一侧的第一固定板(3-1)、固定在所述上固定板(4)

下方的第二固定板(3-2)、设置在所述第一固定板(3-1)与所述第二固定板(3-2)之间的电

机(3-3)、及与所述电机(3-3)传动连接的后轮(3-4)，所述电机(3-3)一端经固定轴(3-8)固

定在所述第二固定板(3-2)上，所述电机(3-3)另一端传动轴伸出所述第一固定板(3-1)外

侧并与所述后轮(3-4)传动连接，所述上固定板(4)上设有与所述电机(3-3)连接的电源

(5)。

2.根据权利要求1所述的宠物狗玩具，其特征在于：所述第一固定板(3-1)外侧设有第

一弹性伸缩组件(3-5)，所述第一弹性伸缩组件(3-5)的下端固定在所述传动轴(3-7)上；所

述第二固定板(3-2)外侧设有第二弹性伸缩组件(3-6)，所述第二弹性伸缩组件(3-6)的下

端固定在所述固定轴(3-8)上。

3.根据权利要求2所述的宠物狗玩具，其特征在于：所述第一弹性伸缩组件(3-5)包括

可沿竖直方向伸缩的支架(3-5a)、及连接所述支架(3-5a)上下端的弹性组件，所述支架(3-

5a)包括由上而下依次铰接的若干个X型支撑件，所述X型支撑件包括交叉设置的两个支撑

杆，所述第一固定板(3-1)上设有两个沿竖直方向布置的第一通槽(3-1a)，所述支架(3-5a)

滑动设置在所述第一通槽(3-1a)内，所述第二弹性伸缩组件(3-6)与所述第一弹性伸缩组

件(3-5)的结构相同，所述第二固定板(3-2)上设有与所述第二弹性伸缩组件(3-6)配合的

第二通槽(3-2a)。

4.根据权利要求3所述的宠物狗玩具，其特征在于：所述弹性组件包括设置在所述支架

(3-5a)宽度方向两端的两个弹簧(3-5b)，所述弹簧(3-5b)的两端分别连接至所述支架(3-

5a)的上下端且处于压缩状态。

5.根据权利要求4所述的宠物狗玩具，其特征在于：所述支架(3-5a)的上下端分别设有

限位杆(3-5c)，所述限位杆(3-5c)滑动设置在所述第一通槽(3-1a)内。

6.根据权利要求1所述的宠物狗玩具，其特征在于：所述电机(3-3)面向所述第一固定

板(3-1)的一端设有阻尼(3-10)。

7.根据权利要求1所述的宠物狗玩具，其特征在于：所述传动轴(3-7)与所述第一固定

板(3-1)接触部套设有橡胶圈(3-9)。

8.根据权利要求1所述的宠物狗玩具，其特征在于：所述万向轮机构(2)包括万向轮外

壳(2-1)、及设置在所述万向轮外壳(2-1)内的万向轮(2-2)，所述万向轮外壳(2-1)与所述

万向轮(2-2)之间经多个轴承(2-3)支撑。

9.根据权利要求1至8任一所述的宠物狗玩具，其特征在于：还包括微处理器和蓝牙模

块，所述电机(3-3)、蓝牙模块分别与所述微处理器信号连接，所述蓝牙模块与智能终端连

接，并经所述智能终端上的APP对玩具进行操作。

10.根据权利要求9所述的宠物狗玩具，其特征在于：还包括语音播报器，所述语音播报

器与所述微处理器信号连接。
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宠物狗玩具

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种宠物狗玩具。

背景技术

[0002] 现有技术的宠物狗玩具多通过加入各式传感器增加与狗的交互性，通过可运动性

设计增加狗使用玩具的乐趣。现有技术多造价昂贵，结构复杂。

实用新型内容

[0003] 本实用新型目的是提供一种宠物狗玩具，结构简单，操作方便。

[0004] 基于上述问题，本实用新型提供的技术方案是：

[0005] 宠物狗玩具，其包括外壳、及移动装置，所述移动装置包括上固定板、万向轮机构、

及后轮机构，所述万向轮机构位于所述后轮机构的前方并连接至所述上固定板，所述后轮

机构包括对称设置的两个后轮组件，所述后轮组件包括固定在所述上固定板宽度方向一侧

的第一固定板、固定在所述上固定板下方的第二固定板、设置在所述第一固定板与所述第

二固定板之间的电机、及与所述电机传动连接的后轮，所述电机一端经固定轴固定在所述

第二固定板上，所述电机另一端传动轴伸出所述第一固定板外侧并与所述后轮传动连接，

所述上固定板上设有与所述电机连接的电源。

[0006] 在其中的一些实施方式中，所述第一固定板外侧设有第一弹性伸缩组件，所述第

一弹性伸缩组件的下端固定在所述传动轴上；所述第二固定板外侧设有第二弹性伸缩组

件，所述第二弹性伸缩组件的下端固定在所述固定轴上。

[0007] 在其中的一些实施方式中，所述第一弹性伸缩组件包括可沿竖直方向伸缩的支

架、及连接所述支架上下端的弹性组件，所述支架包括由上而下依次铰接的若干个X型支撑

件，所述x型支撑件包括交叉设置的两个支撑杆，所述第一固定板上设有两个沿竖直方向布

置的第一通槽，所述支架滑动设置在所述第一通槽内，所述第二弹性伸缩组件与所述第一

弹性伸缩组件的结构相同，所述第二固定板上设有与所述第二弹性伸缩组件配合的第二通

槽。

[0008] 在其中的一些实施方式中，所述弹性组件包括设置在所述支架宽度方向两端的两

个弹簧，所述弹簧的两端分别连接至所述支架的上下端且处于压缩状态。

[0009] 在其中的一些实施方式中，所述支架的上下端分别设有限位杆，所述限位杆滑动

设置在所述第一通槽内。

[0010] 在其中的一些实施方式中，所述电机面向所述第一固定板的一端设有阻尼。

[0011] 在其中的一些实施方式中，所述传动轴与所述第一固定板接触部套设有橡胶圈。

[0012] 在其中的一些实施方式中，所述万向轮结构包括万向轮外壳、及设置在所述万向

轮外壳内的万向轮，所述万向轮外壳与所述万向轮之间经多个轴承支撑。

[0013] 在其中的一些实施方式中，还包括微处理器和蓝牙模块，所述电机、蓝牙模块分别

与所述微处理器信号连接，所述蓝牙模块与智能终端连接，并经所述智能终端上的APP对玩
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具进行操作。

[0014] 在其中的一些实施方式中，还包括语音播报器，所述语音播报器与所述微处理器

信号连接。

[0015] 与现有技术相比，本实用新型的优点是：

[0016] 采用本实用新型的技术方案，该玩具可以360度自由移动，且自动保持平衡状态，

便于引起宠物狗注意，供宠物狗玩耍。

附图说明

[0017] 为了更清楚地说明本实用新型实施例的技术方案，下面将对实施例描述中所需要

使用的附图作简单地介绍，下面描述中的附图仅仅是本实用新型的一些实施例，对于本领

域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动的前提下，还可以根据这些附图获得其他的附

图。

[0018] 图1为本实用新型宠物狗玩具实施例的结构示意图；

[0019] 图2为本实用新型实施例去除部分外壳后的结构示意图；

[0020] 图3为本实用新型实施例去除外壳后的结构示意图；

[0021] 图4为本实用新型实施例去除外壳后的拆解示意图；

[0022] 其中：

[0023] 1、外壳；

[0024] 2、万向轮机构2-1、万向轮外壳；2-2、万向轮2-3、轴承；

[0025] 3、后轮机构；3-1、第一固定板；3-1a、第一通槽；3-2、第二固定板；  3-2a、第二通槽

3-3、电机3-4、后轮3-5、第一弹性伸缩组件；3-5a、支架；3-5b、弹簧；3-5c、限位杆；3-6、第二

弹性伸缩组件；3-7、传动轴；  3-8、固定轴3-9、橡胶圈3-10、阻尼；

[0026] 4、上固定板；

[0027] 5、电源。

具体实施方式

[0028] 以下结合具体实施例对上述方案做进一步说明。应理解，这些实施例是用于说明

本实用新型而不限于限制本实用新型的范围。实施例中采用的实施条件可以根据具体厂家

的条件做进一步调整，未注明的实施条件通常为常规实验中的条件。

[0029] 参见图1-4，为本实用新型的结构示意图，提供一种宠物狗玩具，包括外壳1及移动

装置，移动装置包括上固定板4、万向轮机构2、及后轮机构  3，万向轮机构2位于后轮机构3

的前方并连接至上固定板4，后轮机构3  包括对称设置的两个后轮组件。后轮机构3的后轮

3-4和万向轮机构2位于外壳1的下部并伸出外壳1外部，外壳1采用曲面设计并采用高强度

橡胶和半透明磨砂树脂玻璃材料制成，便于宠物狗撕咬。

[0030] 后轮组件包括固定在上固定板4宽度方向一侧的第一固定板3-1、固定在上固定板

4下方的第二固定板3-2、设置在第一固定板3-1与第二固定板  3-2之间的电机3-3、及与电

机3-3传动连接的后轮3-4，电机3-3一端经固定轴3-8固定在第二固定板3-2上，电机3-3另

一端的传动轴3-7伸出第一固定板3-1外侧并与后轮3-4传动连接，在上固定板4上设有与电

机3-3连接的电源5，例如在上固定板4上设置电池仓以容纳电池。本例中，第一固定板3-1呈
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倒置的L型且上端固定在上固定板4上，第二固定板3-2竖直设置且上端固定在上固定板4

上。

[0031] 为了进一步优化本实用新型的技术效果，提高玩具的稳定性，在第一固定板3-1外

侧设有第一弹性伸缩组件3-5，第一弹性伸缩组件3-5的下端固定在传动抽3-7上，在第二固

定板3-2的外侧设有第二弹性伸缩组件3-6，第二弹性伸缩组件3-6下端固定在固定轴3-8

上，将第一弹性伸缩组件3-5  和第二弹性伸缩组件3-6压紧在电机3-3上以提高电机3-3的

稳定性。

[0032] 其中，第一弹性伸缩组件3-5包括可沿竖直方向伸缩的支架3-5a、及连接支架3-5a

上下端的弹性组件，支架3-5a包括由上而下依次铰接的若干个x型支撑件，每个X型支撑件

包括交叉设置的两个支撑杆，在第一固定板  3-1的竖直部分设有两个沿竖直方向布置的第

一通槽3-1a，支架3-5a滑动设置在第一通槽3-1a内，第二弹性伸缩组件3-6与第一弹性伸缩

组件3-5的结构相同，在第二固定板3-2上设有与第二弹性伸缩组件3-6配合的第二通槽  3-

2a。

[0033] 弹性组件包括设置在支架3-5a宽度方向两端的两个弹簧3-5b，弹簧  3-5b的两端

分别连接至支架3-5a的上下端并处于压缩状态。

[0034] 在支架3-5a的上下端分别设有限位杆3-5c，该限位杆3-5c滑动设置在第一通槽3-

1a内，限位杆3-5c的端部设有限位部以使限位杆3-5c保持在第一通槽3-1a内，弹簧3-5b的

端部连接至限位杆3-5c。

[0035] 为了便于控制玩具运动速度，在电机3-3面向第一固定板3-1的一端设有阻尼3-

10。

[0036] 为了避免传动轴3-7发生摆动，在传动轴3-7与第一固定板3-1的接触部套设有橡

胶圈3-9。

[0037] 本例中，万向轮机构2包括万向轮外壳2-1、及设置在万向轮外壳2-1  内的万向轮

2-2，万向轮外壳2-1与万向轮2-2之间经多个轴承2-3支撑。

[0038] 为了方便操作该玩具，还包括微处理器和蓝牙模块，电机3-3、蓝牙模块分别与微

处理器信号连接，其中蓝牙模块与智能终端(手机等)连接，通过智能终端上的APP对玩具进

行操作。还可设有语音播报器，该语音播报器与微处理器信号连接，当宠物狗与玩具接触

时，语音播报器可发声与犬互动，例如“你真棒”、“你好”等简短语句。

[0039] 上述实例只为说明本实用新型的技术构思及特点，其目的在于让熟悉此项技术的

人员能够了解本实用新型的内容并据以实施，并不能以此限制本实用新型的保护范围。凡

根据本实用新型精神实质所做的等效变换或修饰，都应涵盖在本实用新型的保护范围之

内。
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说　明　书　附　图 1/3 页

6

CN 209314586 U

6



图2
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图3

图4
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